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Ulesanne 15. Roboti positsioneerimine

Opitavad teemad: Matemaatika ploki tundmadppimine, mootoriplokile sisendite andmine
Ulesandeks vajalik: Baasrobot, m&&dulint (joonlaud)

Probleem: Kas robot suudab iseseisvalt alguspunktist etteantud punkti sdita?

Nouded:

e Programmeerida robot, mis suudab dpetaja poolt etteantud koordinaatidele sdita vastavasse
punkti.
e Kommenteerige oma programmi kood!

Vihjeks:
e Vaja laheb ratta imbermddtu ja sealt saame teada Uhe rattapdordega labitud teepikkuse.

Kes joudis Opetaja poolt etteantud punktile kdige Idhemale?

Miks mone Opilase robot joudis ettemddratud punkti tipsemalt kui teine? Too vilja
viahemalt 3 pohjust.

Kas mingi valemiga oleks voimalik vilja arvutada ka teepikkus, kui soita otse punkti
suunas?



