
 

 

Ülesanne 15. Roboti positsioneerimine 

Õpitavad teemad: Matemaatika ploki tundmaõppimine, mootoriplokile sisendite andmine 

Ülesandeks vajalik: Baasrobot, mõõdulint (joonlaud) 

Probleem: Kas robot suudab iseseisvalt alguspunktist etteantud punkti sõita? 

Nõuded: 

• Programmeerida robot, mis suudab õpetaja poolt etteantud koordinaatidele sõita vastavasse 

punkti. 

• Kommenteerige oma programmi kood! 

Vihjeks: 

• Vaja läheb ratta ümbermõõtu ja sealt saame teada ühe rattapöördega läbitud teepikkuse.  

Kes jõudis õpetaja poolt etteantud punktile kõige lähemale? 

..................................................................................................................................................... 

Mida tuleb meeles pidada, kui asetada robotit stardipositsiooni? 

..................................................................................................................................................... 

Miks mõne õpilase robot jõudis ettemääratud punkti täpsemalt kui teine? Too välja 

vähemalt 3 põhjust. 

..................................................................................................................................................... 

Kas mingi valemiga oleks võimalik välja arvutada ka teepikkus, kui sõita otse punkti 

suunas? 

..................................................................................................................................................... 

..................................................................................................................................................... 

 

  


